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智能易用的航测利器 

极智飞控适配市场主流手抛、电动垂直起降无人机，无需调参，装机即飞； 

以用户为中心的人性化地面站，5 分钟即可学会操作，无需培训； 

专为航测设计，具备全面的航测功能，轻松应对复杂的作业环境。 

 

 

极简任务规划 

地面站软件界面简洁，直观易懂，为测绘需求量身定制，地面站优化航测参数设置，仅需定义

地面分辨率和影像重叠度则可快速生成基础航线。 
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仿真飞行 

地面站自带仿真模拟系统，无需再次外接硬件，即可通过对航测全流程作业模拟飞行，学习航

测，提升用户在实际作业中的风险规避及应急处理能力，显著降低企业培训成本，提高培训效

率，可用于个人垂起无人机练习、公司售前演示和售后培训、院校及培训机构的无人机教学等。 
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精准航线控制 

国内首创基于圆航点的路径规划，可精准控制拐弯点的飞行路径，保证飞机以平稳的姿态精准

进入每条航线，完美解决普通飞控在航线初端无法及时压线的短板。 

 

 

航线自动分层 

通过地面站智能算法，结合已有高程数据，依据国家航空摄影测量要求，对大落差的地形进行

“真分层”规划，保证相对航高下的分辨率，提高大落差地区的测绘精度。 
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交叉环绕飞行 

极智飞控支持三轴云台，具备环绕飞行功能，以设定的半径，推进距和拍照间隔围绕航点飞行

作业，单镜头做 1.5cm 分辨率三维建模，可减少 70%以上航片，显著降低内业成本。 

 

一键带状航线规划 

用户可通过地面站软件，轻松完成带状航线规划。只需要确定带状航线的起止位置，以及测区

中的关键拐点，再确定航带宽度和重叠度，即可生成带状航线规划。 
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全面的安全机制 

极智飞控采用三冗余 IMU，双备份 GPS 模块，支持双天线定向，配备极智 RTK 模块，定位精

度可达厘米级，从航线规划到飞行拥有多重安全保护机制，航线高程检查、地形匹配、GPS 丢

星保护、固定翼姿态超限保护、应急自动开伞机制等。 

 

 

传感器免人工校准 

使用先进的自适应传感器校准算法，采用高精度传感器，所有传感器均无需做人工校准，避免

人为操作失误，简化操作流程。磁罗盘只需要在第一次装机做校准，使用中将随环境变化做自

适应，传统空速计每次起飞前均需要校准，但户外校准空速计容易受到风的干扰带来较大误差，

同时温差过大会导致飞行中空速误差过大，极智飞控使用高精度特殊空速计，无需校准，不受

温度变化影响。 



                                                  极智自动驾驶仪产品简介 

6 

 

多测区任务规划 

对于高程变化较大的区域，可使用同一架次的多测区任务规划，分块式进行多个航测基准面的

采集，满足内业要求。 

 

 

智能自动返航功能 

自带低电压返航功能，智能计算返航距离等综合因素，保证飞机在电量充足的情况下安全降落。

在飞行过程中如遇天气突变等突发状况时，也可操作一键返航功能紧急返回，有效地降低飞行

事故的发生。紧急返航也将按照预先设置的返航轨迹回航，盘旋降高后再进场降落。 

 

地面站断电保护（地面站断电无缝同步） 

当地面站电脑突然断电，重启或更换另一台电脑打开地面站软件时，连接飞机后地面站可从飞

机上下载同步当前任务，若无其他电脑执行这一步，飞机将执行完任务后自动返航。 
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动态航点操控（实时改变任务） 

飞行中可随时改变任意航点，无人机将立即做出响应；可随时跳转至任意一个航点；可随时暂

停任务，原地盘旋。做到随时改变任务，所有操作只需要在地图界面完成，简单直观，操作立

刻同步任务到无人机。 

 

多旋翼智能抗风 

极智团队为提高复合翼无人机在复杂气象条件下的起降性能，设计垂直降落阶段，航向自动迎

风，并启用固定翼动力系统辅助抗风的控制策略，避开复合翼无人机在起降阶段尾翼对航向力

矩的干扰； 

因环境因素飞机需顺风应急降落时，固定翼转换至旋翼模态过程中，将根据当前飞行速度智能

减速，精准控制飞机位置到达降落点上空，适合应用于复杂地势环境。 

 

智能断电续飞 

直接将大面积测区规划成一个任务，如 60 平方公里，计划飞行 3 个架次、作业时间近 4 小

时，可在一个航线任务内执行，飞行至低电量即自动返航，更换电池后无需重新规划，智能恢

复执行剩余任务。 

 

近地自检警报功能 

航测任务规划生成后，地面站将启动地形自检功能，如果发现有离地过近，航线将显示红色线

危险警告，要求用户调整飞行高度，避免撞山事故发生。 
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三维航线显示  

航测任务中，可从地面站一键进入三维环境下在线观看飞行轨迹和姿态，实时显示地形地貌和

飞行轨迹的三维效果。 
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禁飞区数据库 

全球大部分的民用及军用机场皆被录入地图的数据库，帮助用户有效合理地规划航线，避免不

必要的矛盾或事故发生。 
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